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典型耦合优化算法在源项反演中的对比研究 

沈泽亚,郎建垒,程水源
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,毛书帅,崔继宪 (北京工业大学,区域大气复合污染防治北京市重点实验室,北京 100124) 

 

摘要：突发大气污染事故中,污染源的快速、准确确定是应急处置的基础.为研究有效的源项评估方法,本文基于美国草原外场 SO2 释放实验,利用

GA-PSO、GA-NM、PSO-NM 3种耦合算法,分别与高斯点源烟羽扩散模型结合,对源强和位置等污染源参数进行反演与对比,并从算法结构与大气扩

散条件方面进行反演效果差异分析.结果表明,从源强反演角度看,PSO-NM 反演结果的准确性最高、稳定性最强,平均误差(11.3%)与平均标准偏差

(0.7g/s)明显低于 GA-NM(16.4%、13.3g/s)与 GA-PSO(29.0%、26.6g/s).从位置反演角度看,PSO-NM的反演结果最为稳定,反演的平均标准偏差(0.29m)

明显低于 GA-NM(3.20m)与 GA-PSO(3.03m)算法;在不稳定和中性扩散条件下,PSO-NM算法的位置反演准确性最高,误差为 4.97m;但在稳定扩散条件

下,GA-NM的位置反演误差(7.69m)最小.从反演效率角度看,PSO-NM与 GA-NM反演时间最短,更适用于污染源的快速确定. 
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Comparative and study on the application of typical hybrid algorithms in source parameter inversions. SHEN Ze-ya, LANG 

Jian-lei, CHENG Shui-yuan*, MAO Shu-shuai, CUI Ji-xian (Key Laboratory of Beijing on Regional Air Pollution Control, Beijing 

University of Technology, Beijing 100124, China). China Environmental Science, 2019,39(8)：3207~3214 

Abstract：Rapid and accurate estimation of source items was the basis for environment emergency disposal on sudden air pollution 

accidents. In order to search for effective methods for inversing source parameters, we conducted a comparison study on the 

performances of three hybrid algorithms (e.g., GA-PSO, GA-NM, PSO-NM) for estimating source parameters (strength and location). 

Three inversion models were developed by combining GA-PSO, GA-NM, PSO-NM with Gaussian dispersion model, respectively. 

The study was carried out based upon SO2 leakage tests selected from 1956 Prairie Grass emission experiment. The impacts of 

algorithm structure and atmospheric diffusion conditions on source term inversion were analyzed. Results showed that for source 

strength, the PSO-NM algorithm performed more accurate and robust, the mean error and mean standard deviation were 11.3% and 

0.7g/s, respectively, which were much lower than those of GA-NM (i.e., 16.4%, 13.3g/s) and GA-PSO (i.e., 29.0%, 26.6g/s). As for 

source location, the performance of PSO-NM was more robust, with average standard deviation of 0.29m, which was also much 

lower than that of GA-NM (3.20m) and GA-PSO (3.03m). Under the unstable and neutral atmospheric diffusion conditions, the 

accuracy of PSO-NM algorithm for estimating position parameter was the best, with an error of 4.97m; However, GA-NM method 

had the minimum error (7.69m) under the stable condition. As for computational efficiency, PSO-NM and GA-PSO spent less time in 

source item inversion, which were more suitable for inversing source parameters for sudden air pollution. 

Key words：hybrid algorithm；4-D source parameters；Gauss point source plume diffusion model；source parameter inversion；

sudden air pollution accidents 

 

突发大气污染事故具有发生突然、形式多样、

危害严重的特点
[1]
, 快速、准确确定事故源的排放

信息(源强、位置等)是准确、快速应急预警的前提.

与常规大气污染源相比,突发大气污染事故源强、位

置等信息不确定性很大,很难直接获取,基于监测数

据的优化反演是获得源参数的重要途径.目前一些

学者已经开展了源反演技术方面的研究.Keats 等
[2]

和Senocak等
[3]
运用马尔科夫链-蒙特卡洛抽样的贝

叶斯推理方法对泄漏源进行了反算.Akcelik 等
[4]
根

据扩散方程建立了源强直接优化求解的方法,但是

这种方法对初值依赖性较大.张建文等
[5]
基于虚拟

案例发现,混合遗传-Nelder Mead 单纯形耦合算法

对源参数(Q,x,y)反算效果优于单一的遗传和单纯形

算法.Ma 等
[6]
发现吉洪诺夫与粒子群耦合算法潜在

危险气体源参数反演的方法,但目前尚不能投入使

用.Thomson等
[7]
发现模拟退火算法和随机搜索算法

对源强反算具有良好的鲁棒性.苏芳等
[8]
利用拉格

朗日逆向轨迹反演模式对甲烷排放清单进行反算,

发现其不确定性(20~100%)较为可信.李航等
[9]
利用

逆推算法对日本福岛核事故源强进行了反算,发现 
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该计算方法对于紧急条件下无法对事故源强进行

近距离评估的情况具有优越性和参考性 .吕兆丰

等 

[10]
利用地面浓度反推法对某炼油厂VOCs源强进

行反算,得出的年排放量结果(2201.6±1011.9t/a)偏低.

可见,大部分的研究针对某种算法(如 PSO、SA 等)

对某些参数(如源强或地面位置等)的反演开展了分

析,但缺乏不同反演技术对源排放参数反演性能的

系统研究对比. 

本文在前期系统调研基础上,筛选出了 3 种典

型的、先进的智能优化耦合算法(GA-PSO、GA- 

NM、PSO-NM)对四维源参数(Q0,x0,y0,z0)进行了反

演研究,并从准确性、稳定性、时效性等方面进行了

系统对比分析.本文目的在于,通过对典型耦合优化

算法反演多维源参数的系统对比研究,从算法结构

和大气扩散条件角度进行反演结果差异分析,筛选

出适用于突发大气污染事故的快速、准确的溯源方

法,为源项信息的快速确定与突发大气污染事故的

合理应对提供思路和技术支持. 

1  材料和方法 

1.1  算法介绍 

1.1.1  基本算法介绍  选取遗传算法、粒子群算法

和单纯形算法 3 种基本寻优算法,开展两两耦合算

法对比研究.标准遗传算法(GA)是模拟自然界生物

进化过程的计算模型
[11]

,经过选择、交叉和变异 3

种基本遗传操作,逼近问题最优解.标准粒子群算法

(PSO)的思想源于自然界鸟群捕食和鱼群捕食的过

程,通过群体协作找到问题的全局最优解
[12]

.标准单

纯形算法(NM)是应用规则或不规则的几何图形,通

过反射、扩张、压缩、及整体收缩操作不断构成新

的单纯形,最后逼近最优解
[13]

. 

1.1.2  遗传与粒子群算法耦合(GA-PSO)  以 PSO

算法为主体,引入遗传算法中的选择、交叉、变异基

本操作,构成新的 GA-PSO算法
[14]

.耦合算法中 3种

遗传操作均用实值编码,满足判定条件或达到最大

迭代数后输出最优解.已有研究表明
[15-16]

,GA-PSO

耦合算法寻优效果均优于 GA 和 PSO 算法.因此本

文选用 GA-PSO 耦合算法在源项反演中开展对比

研究. 

1.1.3  遗传与单纯形算法耦合(GA-NM)  以 GA

算法为主体,采用群体分类的方式构建 GA-NM 耦

合算法
[17]

.将群体分为 3 类,最优群体、最差群体和

普通群体,最优群体运行 NM 算法,最差群体执行重

组交叉操作,普通群体执行遗传操作.已有研究
[18-19]

表明,耦合算法 GA-NM 的寻优效果均优于 GA 和

NM算法.因此本文选用GA-NM耦合算法在源项反

演中开展对比研究. 

1.1.4  粒子群与单纯形算法耦合(PSO-NM)  以

PSO算法为主体,引入NM 算法构成 PSO-NM耦合

算法
[20]

.在 PSO算法执行达到一定迭代数后,再执行

NM 算法寻优,直到满足收敛条件.已有研究
[21-22]

表

明 ,PSO-NM 算法在计算均值与成功率等方面较

PSO和 NM算法更有优势.因此本文选用 PSO-NM

耦合算法在源强反演中开展对比研究. 

1.2  反算模型的构建 

1.2.1  高斯模型   在连续气相泄漏的源强反算

模型中,正向采用高斯烟羽扩散模型
[23]

来模拟连

续气相泄漏源的扩散浓度,在高斯模型中,以风向

为 x轴,侧风向为 y轴建立坐标系,高斯模型的表达

式如下: 
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式中:C(x, y, z)为监测点在(x, y, z)位置处的污染物浓

度,g/m
3
; U为平均风速,m/s;σy为水平扩散参数,m;σz

为垂直扩散参数,m;Q 为释放源强,g/s;Y 为释放源点

的纵坐标,m;Z为释放源点的距地面垂直高度,m. 

1.2.2  反向反算模型  基于下风向污染物监测浓

度,对未知数量、位置和排放速率识别的方法称为反

算模型.设 n 为下风向不同位置监测点的数量,由高

斯模型计算第 i(i=1,2,…,n)个监测点污染物的扩散

浓度,记为 i

sim
C ,第 i 个监测点污染物的监测浓度记

为 i

mon
C .反向反算模型中将监测浓度与计算浓度误

差平方和作为目标函数,将反算问题转化为无约束

多维极值问题求解,表达式如下: 

 0 0 0 0

2

1

min ( , , , )= ( )
n

i i

mon sim

i

f Q x y z C C
=

−∑  (2) 

将式 2 中的 i

sim
C 代入到式(1)中,整理后得到目

标函数式(3). 

0 0 0 0
min ( , , , )=f Q x y z  
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式中: yi、zi分别表示第 i 个监测点的 y 坐标和采样

高度,m.Q0 反演源的源强,g/s.x0、y0、z0 分别为反演

源的位置坐标,m.将(3)式作为耦合优化算法中的适

应度函数,进行寻优求解. 

通过编程计算,将(3)式作为耦合优化算法的适

应度函数,最大迭代次数设为 1000次,运行过程中判

定是否满足收敛条件,满足则运行结束,输出结果,否

则算法继续迭代优化,直至满足收敛条件. Zhang

等  

[24]
研究表明,启发式优化算法在寻优过程中容易

受到初始值的影响,可通过增加运行次数的方式有

效降低其影响.Cantelli 等
[25]
和 Cervone 等

[26]
研究中

应用遗传算法寻优的运行次数为 30、300次,本研究

运行次数为 3000 次,并保证在同一运算环境下开展

源项反算研究. 

1.3  经典实验介绍 

1956 年夏季,在美国内布拉斯加州中北部奥尼

尔镇(北纬 40°29.6’,西经 98°34.3’)开展了草原 SO2气

体释放外场实验
[27]

,实验场地海拔高度约 600m,地处

奥尼尔镇北部,距离镇中心约 8000m.试验场地属于

近水平高地,为草原地形,地势平坦.实验涉及多种大

气扩散条件,采用 Pasquill 分类方法,总体上大致可分

为不稳定、中性和稳定 3种条件.不稳定条件下的实

验在白天开展,由于晚上没有阳光,大气扩散相对稳

定,故大部分中性和稳定条件的实验在傍晚或者夜间

开展.实验以释放源点为中心,分别以 50、100、200

和 400m为半径 r,由西向东、顺时针、半圆弧布设监

测点,相邻监测点的间隔为 2°, 每一圆弧布点编号为

1~91#,源正西方向监测点编号为 1#,正东方向为 91#,

布点简图如图 1所示.监测点高度距地面 1.5m. 

  

-500 -400 -300 -200 -100 0 100 200 300 400 500  

图 1  经典实验布点方式 

Fig.1  The monitoring points of the 1956classic experiment 

表 1  实验开展条件及扩散参数 

Table 1  Experimental conditions and diffusion parameters 

实验案例 真实源强 Q(g/s) 风速 u(m/s) 风向(°) 有效监测点个数 扩散条件 σy (m) σz (m) 

US1 77.8 5.15 176 138 

US2 92 6.11 204 154 

US3 98.9 4.68 170 189 

不稳定 σy=0.16 xΔ /(1+0.0001 xΔ )
0.5

 σz=0.064 xΔ /(1+0.0002 xΔ )
0.5

NS1 98.4 6.28 196 131 

NS2 40.3 4.00 187 81 

NS3 45.4 3.7 170 63 

中性 σy=0.10 xΔ /(1+0.0001 xΔ )
0.5

 σz=0.040 xΔ /(1+0.0015 xΔ )
0.5

S1 56.5 2.87 184 61 

S2 41.7 2.12 174 74 

S3 42.8 2.19 174 94 

稳定 σy=0.08 xΔ /(1+0.0001 xΔ )
0.5

 σz=0.044 xΔ /(1+0.0003 xΔ )

注:Δx=x-x0 ,即采样点位置的横坐标与反演源横坐标之差. 
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本文在不稳定、中性和稳定 3种大气扩散条件

下各选取 3 次实验开展源项反演研究,实验编号记

为 US1、US2、US3、NS1、NS2、NS3、S1、S2、

S3.释放源高度均为 0.46m,其他实验参数及 σy和 σz

扩散参数
[28]
见表 1,其中有效监测点个数为实际能

够监测到 SO2 浓度的所有点位个数.本文以释放源

为坐标原点,风向为 x轴,风向逆时针旋转 90°为 y轴,

高度为 z轴建立坐标系,利用高斯扩散模型模拟下风

向各监测点浓度.本研究真实源强记为 Q,坐标记为

X、Y、Z,其中 X=0m、Y=0m、Z=0.46m,对应的反演

源的源强和位置坐标记为 Q0, x0, y0, z0. 

2  结果与讨论 

2.1  正向扩散模拟评估 

高斯扩散模型模拟结果如图 2所示,9次实验的

模拟值与监测值均有较好的相关性,均达到 0.9以上,

利用高斯点源烟羽扩散模型的模拟结果与监测结

果的相关系数 R 均大于 0.9;从统计学的角度分析,

模拟结果与监测结果两组数据的 P值明显小于 0.05,

相关关系十分显著,同时证明了 R 值是可信的.但是

模拟结果与监测结果仍存在一定的误差,其不确定

性主要来源于两方面:一是 SO2 浓度的监测存在不

可避免的误差,二是由于高斯模型本身的限制,模拟

时未考虑地形及气象条件的影响.因此,在不同的稳

定条件下,高斯点源烟羽扩散模型均适用于点源扩

散模拟,验证了扩散系数 σy、σz(表 1)对本实验模拟

是适用的,同时高斯点源烟羽扩散模型及 9 次实验

均为源强反演中目标函数的构建提供良好的支撑. 
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图 2  不同扩散条件下模拟值与监测值的浓度对比 

Fig.2  Comparison of simulated and monitored SO2 concentrations under different diffusion conditions 

2.2  反向反算结果 

根据已有研究成果
[29]

,不同的监测点数量对源

强反演效果存在一定影响,发现增加监测点数可以

减小反演结果的误差,但增加到 25个监测点时,再增

加监测点数量,反演结果几乎无变化.因此,本文为了

减小源强反算的误差,按照监测值与模拟值误差的

绝对值小于 0.005g/m
3
的原则选取监测点,进行源参

数反算. 

基于 3000 次反演的结果,针对源强、位置及反

演源与真实源的距离 d0,从均值、标准差、反演时间
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角度分析,结果见图 3.其中,d0是在每次反演结束后, 由 ( )
22 2

0 0 0 0
0.46d x y z= + + − 计算得到. 
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图 3  不同算法的反演结果比较 

Fig.3  Comparison of inversion results obtained by different algorithms 

2.3  反算结果分析 

2.3.1  源强反算结果分析  图 3a 显示,综合分析

9 次实验的源强反演结果发现,PSO-NM 算法的反

演结果与真值最为接近,准确性更高,平均误差为

11.3%;GA-NM 算法的反演准确性次之,平均误差

为 16.4%;GA-PSO算法的反演准确性最差,平均误

差为 29.0%.在不稳定条件和中性条件下,3 种算法

的反演准确性与 9 次综合反演结果类似 ,均为

PSO-NM 最高 (9.5%)、GA-NM 次之 (22.3%)、

GA-PSO 最低(32.9%).而在稳定条件下(S1、S2、

S3)不同,GA-NM 算法的准确性最高,平均误差为

4.6%;PSO-NM 算法次之,平均误差为 15.0%;GA- 

PSO 算法最差,平均误差为 21.2%.因此,从源强反

演的准确性角度分析,在大气扩散条件为不稳定和

中性下,优先考虑使用 PSO-NM 算法;大气扩散稳

定条件下,优先考虑选用 GA-NM 算法开展源强反

算研究. 

从源强反演结果的稳定性来看,在 9 次实验与

各大气扩散条件(不稳定、中性、稳定)下,PSO-NM

算法源强反演结果的标准偏差为 0.0~2.2g/s,平均标

准偏差为 0.7g/s;GA-NM 算法源强反演结果的标准

偏差为 8.8~18.5g/s,平均标准偏差为 13.3g/s;GA- 

PSO 的源强反演结果的标准偏差为 22.3~32.9g/s,平

均标准偏差为 26.6g/s.通过对比分析可以发

现,PSO-NM 源强反演的标准偏差范围与平均标准

偏差均明显低于 GA-NM 与 GA-PSO,稳定性最强.

因此 ,从算法稳定性来看 ,不同大气扩散条件下

PSO-NM 算法的反演结果最为稳定,建议在源强反

算研究中优先选用. 

2.3.2  位置反算结果分析  图 3b-e 给出了坐标及

距离反算的均值及标准偏差结果,图 4 给出了不同

算法坐标反演及距离计算误差的结果.从反演源与

真实源之间的距离考虑,如图 4a,在大气扩散不稳定

(US1、US2、US3)和中性(NS1、NS2、NS3)条件下,

从算法反演准确性角度看,PSO-NM 算法反演结果

的平均误差 (4.97m)最小 ,GA-PSO(8.41m)次之 , 

GA-NM(8.49m)最大,表明 PSO-NM 算法的反演源

与真实源的距离最小,更加接近真实源排放位置,在

距离反算中优先选用 PSO-NM 算法.而在稳定条件

(S1、S2、S3)下,GA-NM算法的平均误差(7.69m)最

小,GA-PSO(8.15m)次之,PSO-NM 算法(10.98m)最

差,因此应优先考虑使用 GA-NM 算法在稳定条件

下的距离反演.图 4c~d的结果表明,从对 y0和 z0坐标

的反演结果来看 ,结果与 d0 相似 .9 次实验中 , 

PSO-NM 算法反算的平均误差(1.21m)普遍小于其

他两种算法(4.54、4.7m),表明在 3 种大气扩散条件
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下,PSO-NM 算法对 y0和 z0反演时的准确度普遍较

高,此时优先使用 PSO-NM 算法.图 4a 显示,从 x0坐

标反演的准确性角度考虑,不稳定条件下,PSO-NM

算法的反算的平均误差(2.98m)小于其他两种算法

(5.29、5.15m),证明当大气处于不稳定扩散条件下时, 

PSO-NM 算法的准确性最高,应优先使用 PSO-NM

算法开展源反算研究;而在大气扩散条件为中性和

稳定时,GA-PSO 算法反演结果的平均误差(4.93m)

与 GA-NM 算法(4.99m)接近,且明显低于 PSO-NM

算法(8.45m),此时应优先考虑选用 GA-PSO 算法或

者 GA-NM算法. 

从图 3b~e 中可以看出,9 次实验中,在对不同位

置参数(x0、y0、z0、d0)进行反算时,PSO-NM算法的

标准偏差均最小.反演结果中,PSO-NM 算法对位置

反演的标准偏差范围及平均标准偏差均最低,分别

为 0.11~0.54m、0.29m;GA-NM 算法(2.93~4.75m、

3.20m)与 GA-PSO算法(2.95~4.33m、3.03m)则相差

不大.因此,从算法的稳定性角度考虑,3 种大气扩散

条件下,PSO-NM 算法对位置参数反演最为稳定,与

只考虑源强反算时的结果保持一致. 
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图 4  不同算法坐标反演及距离计算误差结果 

Fig.4  Results of position parameters error calculated by different algorithms 

2.3.3  反算时间结果分析  图 3f 给出了反算时间

结果,整体上来看,PSO-NM 算法的平均反算时间

(1.65s)与 GA-NM 算法 (1.57s)接近 ,且明显快于

GA-PSO 算法(12.46s),这可能与算法本身固有的结

构有关.图 3f显示,在 PSO-NM算法与GA-NM算法

在不同大气扩散条件下的时间变化趋势大致相

同,GA-NM 算法略快于 PSO-NM,且两者的反演时

间不超过 7s,且在大气扩散中性和稳定条件下,两种

算法反演时间在 1s 左右.而 GA-PSO 算法的反算时

间范围为 10s~17s,且只有在稳定条件下对源参数进

行反算时,3 种算法的反演时间变化不大.综上所述,

在反演时间方面,GA-NM 的用时最短,效率最高,可

应用于快速应急处置. 

2.3.4  算法结构分析  首先图 3a~d 显示,整体上

PSO-NM算法对源参数(Q0、x0、y0、z0)反演的准确

性要高于其他算法,与算法本身结构有直接关系.标

准 GA 和 PSO 算法局部收敛性能较差,更有利于全

局收敛.同时 GA 算法采用二进制编码,并以概率的

方式进行 3 种基本遗传操作(选择、交叉、变异),导

致准确度较差.相反 PSO 算法,以既定的规则寻求最

优解,并赋予记忆功能,使得寻优过程中范围不断缩

小,从而逼近最优解,因此其准确性高于 GA 算法.不

同的是,NM 算法收敛速度快,稳定性强,多次寻优不

会出现很大的偏差,其最大的局限性是受局部最优

值数量的影响较大,容易导致局部收敛,准确度难以

保证.图 3f中 GA-NM和 PSO-NM算法的运行时间

明显快于 GA-PSO 算法,这是由于 GA 和 PSO 算法

均不能快速局部收敛,故需要消耗更多的时间寻优.
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其次,从反算的稳定性角度来看,PSO-NM 算法的稳

定性最高.这可能是因为相对于以概率方式寻优的

GA算法,以既定规则寻优的PSO算法在进行多次反

算时,稳定性要高于 GA 算法.因此,PSO-NM 耦合算

法的稳定性能优于其他两种耦合算法. 

从初值产生方式看,PSO-NM 算法加入了单纯

形算法,对初值做了优化,而 GA-NM 和 GA-PSO 算

法以随机的方式产生初值,具有很大的不确定性.从

内部耦合结构看,PSO-NM 算法是先利用 PSO 算法

进行寻优,到一定的迭代数后,采用单纯形法加速收

敛,既能节省时间又可提高准确率.GA-NM 算法采

用群体分类的方式进行耦合,运行过程中最优群体

中的个体不易与其他群体中的个体发生重组,导致

局部收敛.GA-PSO 算是在 PSO 算法中引入了基本

遗传操作,计算量增大,耗时长且不易于局部收敛.从

算法本质出发,综合准确性、稳定性及运行时间因

素,PSO-NM 算法对源项参数反演效果整体上优于

其他两种算法的结果是科学、合理的. 

2.3.5  大气扩散条件分析  图 3a 中,GA-NM 算法

和 GA-PSO 算法对源位置反演时,不同稳定度下反

演误差整体上变化不是很明显,因此 2 种算法在对

位置反演时受稳定度影响不大.以 PSO-NM 算法对

源强 Q0 反演为例,不稳定条件下的误差最小(8.2%),

中性条件下次之(10.9%)、不稳定条件下误差最大

(15.0%).在不稳定条件下,从表 1中可以看出,有效监

测点位数量最多,平均 160 个左右,这可能是由于实

验在白天开展时受到太阳辐射的影响,风向风速变

化较为明显,导致污染物扩散烟羽的覆盖范围变大
[26]

,而在稳定条件下时,有效监测点位数量明显变少,

平均 76个左右,这可能是由于实验在夜间开展,风向

风速较为稳定,污染物扩散烟羽的覆盖范围较小.因

此按照 2.2节中的条件筛选用于反算的监测点时,虽

然数据量相差不大,但选取的监测点范围却存在差

异,不稳定条件选取的监测点数据覆盖范围最大、中

性条件次之、稳定条件最小.因此,PSO-NM 算法在

对源强反算时也可能受到不同大气扩散条件的影

响.图 3a中显示, PSO-NM算法在不稳定条件、中性

条件和稳定条件下的标准偏差分别为 0.3,1.4,0.6g/s; 

GA-NM 算法为 17.9,12.0,10.1g/s;GA-PSO 算法为

28.8,25.3,25.7g/s. PSO-NM 和GA-PSO算法的标准

偏差变化不大,最大相差 3.5g/s.因此 PSO-NM 和

GA-PSO 算法受不同大气扩散条件影响不明显.随

着大气扩散条件越稳定, GA-NM 算法的标准偏差

越小,表明 GA-NM 算法反算的稳定性受到不同大

气扩散条件的影响.从时间方面看, PSO-NM算法在

不稳定条件、中性条件和稳定条件下为 2.65,1.21, 

1.09s;GA-NM 算法为 3.02,0.84,0.83s;GA-PSO 算法

为 13.29,13.18,10.9s.结果表明大气扩散条件越稳定,

算法的反算时间越短. 

本文主要从源参数反演的准确性、稳定性和反

演时间角度,对比分析了不同耦合优化算法的适用

性,以为突发大气污染事故的快速应急提供技术参

考.算法的优劣直接影响源强反算效果,在未来的研

究中可通过优化算法内部结构参数,提升其在源项

反演中的性能,并基于真实突发大气污染事故案例

对其验证.除优化算法外,监测结果与模型模拟的准

确性对反演结果也有较大影响.虽然本研究中高斯

模型模拟效果是可接受的,但模拟值与监测值仍存

在一定的误差,随着科技的发展,通过先进的监测手

段可减小监测误差,提高监测结果的准确性.同时可

进一步优化模型扩散参数,提升模型模拟性能,进而

改善源参数反演准确性. 

3  结论 

3.1  从准确性角度来看,PSO-NM 算法对 Q0,y0,z0

的反演效果(误差为 11.3%,1.21m)最好,GA-NM 和

GA-PSO 算法对 x0 坐标反演效果普遍较好.这可能

与不同的算法结构及大气扩散条件有关. 

3.2  从稳定性角度来看,PSO-NM 算法对源参数

(Q0,x0,y0,z0)反演的稳定性(标准偏差为 0.7g/s,0.29m)

最好;GA-NM算法源强反演的稳定性优于GA-PSO

算法,但 GA-PSO 对位置反演时稳定性与 GA-NM

算法相近. 

3.3  从反演时间方面来看,PSO-NM 算法(1.65s)

与 GA-NM 算法(1.57s)在源参数反演过程中用时

短,效率高.同时大气扩散条件越稳定,算法的反演

时间越快. 
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